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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysgiowych w ramach
rozbudowy ul. Torowej od ul. Krasinskiego do ul. Kasztanowej w Skatysku — Kam.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumperzetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w pktl.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot zw@nych
z odtworzeniem trasy i punktow wysakiowych na drodze gtdwnej, na zjazdach na drogi
boczne oraz na objazdach na czas przebudowy ohiektgnierskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna poziomasystematyzowany zbior punktow, ktérych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia zostato éknee przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wyssgiowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych
wysokas¢ w stosunku do przgfej powierzchni odniesienia, zostala ctoma przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysckowva),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementdajelpow w terenie
oraz geodezyjnej obstugi budowy i mania uradzen i konstrukcji. Osnowa
ta powinna stay¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszéze odksztalcé, a take
w miare mazliwosci pomiarow powykonawczych.

1.4.4. Punkty gtébwne trasy— punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe
oraz pocatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostatle oki&enia @ zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagamigolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycice Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j@koich wykonania oraz za zgod§to
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogodlne wymagania dotygeze Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne
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2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycice materiatow

Wymagania ogoélne dotygee materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagamjélioe”.

2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone ysiedztwie punktdw zatamania trasy w czasie ichiktalji
powinny mie& srednie 0,15 do 0,20 midlugo 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nazje stosowdé paliki drewniane srednicy 0,05
do 0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjaoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m..

, Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycice sprztu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do odtworzenie trasy i punktow wysokdéciowych

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkovych naley stosowdé nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotyegce transportu

Wymagania ogoélne dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagiae”.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Roboét

Zasady ogolne wykonywania Robot podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnagnam Robat,
uwzgkdniajgce warunki w jakich wykonywanectls Roboty zwgzane z odtworzeniem trasy
i punktow wysokéciowych.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &wykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien otrzyimad Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o0 materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegolowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawiazyniera o wszelkich lgach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperow robpch. Bkdy te powinny by usungte
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&tone g zgodnie z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dig Si
od rzdnych okrélonych na rysunkach, to powinien powiadémo tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinngé¢ bzmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez igniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkae z rG@nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji
Projektowej i rezdnych rzeczywistych, akceptowane przezyinera, zostam wykonane
na koszt Zamawiagego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazpjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przez/iera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgsrednie osi trasy musgzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposéb wyrtay i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow. Forma i wzOr oznaszepowinny by zaakceptowane
przez Irkyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zama@egjo zostan
zniszczone przez Wykonawaswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgast
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavigiowej realizacji robot naig
do obowjzkdéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gitdbwnych osi rasy | punktow
wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giébwne pony by zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowhzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granicrob6t ziemnych, Maksymalna odleggopomicdzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nieam@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegk& miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi ok. 250 m.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state
na stabilnych, istniegych budowlach wzdtu trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatazy¢ w postaci stupkow wykluczagych osiadanie, zaakceptowany
przez Irkyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji
po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujniwelacg podwodjry w nawbgzaniu
do reperéw pastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne
i jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegog¢dnej wysokgciowe).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o DokumentagjProjektovg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoeej w Dokumentacji Projektowe;.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich
w odlegtaci zaleenej od charakterystyki terenu i uksztattowaniatrdscz nie rzadziej, ni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie m2e by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrédonych
w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt. 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu zgodnie z Dokumentd®jojektowg oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robwtnniejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczenia kraydzi nasypow i wykopow natky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowd w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopéw gibszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg
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dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy ownagj. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umibtiwia¢ wykonanie nasypdéw i wykopow o Kksztalcie zgodnym
z Dokumentagj Projektov.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektdw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétno
przyczotkow i filarow mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow Dokumentacja Praj@kd powinna zawieta opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtpbiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslonag w punkcie 5.3.

5.7. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o punkty poligonizacji patwowej i osnowy realizacyjnej nale wykona
geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg sieci uzbrojenia terenu i obiektu, nadiemiany
na mag zasadnicz uzyskujpc potwierdzenie Wojewddzkiego s@dka Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartograficznej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogalne

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wg ogoélnych zasad okilenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanympht 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotycxre obmiaru Robot

Wymagania ogolne dotygze obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagani
ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest 1 km odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00MM/@ymagania ogoélne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Roboty zwijzane z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysakowvych podlegaj odbiorowi
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, ktory nagpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli gerginej, ktdére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentaérojektow, ST i wymaganiami
Inzyniera, jéli pomiary wykonane zostaty zgodnie z ustaleniammkidéw 5 i 6 niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyere podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platn@g¢ za 1 km odtworzenie trasy i punktow wységiowych naley przyjmowa
na podstawie obmiaru i oceny jgkowykonanych Robat.

Cena jednostkowa obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositrginktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- kontrok przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczenigdatkowych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly wraz =z ezgleczeniem ich
przed zniszczeniem i oznakowanie w sposob utadeyajodszukanie i ewentualne
odtworzenie,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonavycze

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykomyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstugaestycji, Gtowny Urad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK, 1978
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Instrukcja techniczna G-2 Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK, 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1.  Osnowy realizacyfpldGiK, 1983

Ustawa z 17.05.1989 r. ,Prawo geodezyjne i kpetficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163
Z p&niejszymi zmianami).

9. Instrukcja GTS GG-00.01.02 Zatozenie  osnowy realizacyjnej przy budov

i modernizacji drog i obiektow mostowych.
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