SPECYFIKACJA TECHNICZNA M.17.01.10

REKTYFIKACJA LOZYSK ELASTOMEROWYCH KLADKI
PIESZO ROWEROWEJ -M.17.01.10

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem rektyfikacji tozysk elastomerowych ktadki pieszo-rowerowe;j.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana przy wykonywaniu robdt realizowanych w ramach
biezacego utrzymania na ktadce pieszo-rowerowej w zakresie rektyfikacji tozysk elastomerowych na
podporach nr 1i 4.

Wymagania techniczne zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z:
- rektyfikacja tozysk elastomerowych ktadki pieszo-rowerowej

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz okre§leniami
podanymi w ST M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

Lozysko — konstrukcja, ktorej zadaniem jest przeniesienie sit z przesta lub belki na podpore,
umozliwiajaca jednoczes$nie obroty przekrojow podporowych przegsta lub belki i, ewentualnie
przemieszczenia przesta lub belki w ptaszczyznie podparcia;

Lozysko stale — lozysko uniemozliwiajace przemieszczenia przesta w plaszczyznie podparcia;
Lozysko przesuwne — tozysko umozliwiajace przemieszczenia przgsta w plaszczyznie podparcia, w
jednym lub wielu kierunkach;

Lozysko elastomerowe (odksztalcalne) — tozysko wykonane z roznych odmian gumy (np. neoprenu)
lub innych polimeréw (np. poliuretanu), uzbrojonych lub nieuzbrojonych wktadkami stalowymi;
Lozysko elastomerowo-slizgowe — tozysko elastomerowe zwulkanizowane z ptyta stalowa, w ktorej
osadzony jest arkusz PTFE lub bezposrednio z arkuszem PTFE, kontaktujacym si¢ z gorng ptyta
slizgowa,

Politetrafluoroetylen (PTFE) — tworzywo fluoroweglowe, o bardzo matym wspoétczynniku tarcia;

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne". Wykonawca jest
odpowiedzialny za jakos$¢ stosowanych materialow i wykonywanych robot oraz za ich zgodno$¢ ze SST
oraz zaleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w WWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Do wbudowania na obiekcie mozna zastosowac¢ tylko tozyska, ktore sa wykonywane zgodnie z norma
PN-EN 1337 oraz sg oznakowane znakiem CE.

Konstrukcje stalowe (konstrukcja wsporcza) wykonuje si¢ ze stali S355J2 wg PN-EN 10027-1.
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Do potgczenia tozyska z ptyta obiektu — nalezy stosowac materiat dajacy szybki przyrost wytrzymatosci
1 majacy wlasciwosci pozwalajagce na wypelnienie ewentualnych ubytkow (dwusktadnikowy,
tiksotropowy klej na bazie zywic epoksydowych, ktéry ma dobra przyczepno$¢ do wigkszosci
materiatow budowlanych i charakteryzujacy si¢ wysoka wytrzymato$ciag mechaniczng i przeznaczony
do laczenia i wzmacniania konstrukcyjnego za pomoca plyt stalowych lub tasm o podobnych
wlasciwosciach);

Kleje do taczenia elastomeru ze stala powinny zapewnia¢ wytrzymatos¢ ztacza nie mniejsza niz
stabszego z taczonych materiatow. Kleje do elastomeru powinny dawaé¢ wytrzymatosé skleiny miedzy
elastomerem a blachg stalowa rowna, co najmniej 7 N/mm szerokosci skleiny.

Kleje powinny by¢ odporne na dziatanie smarow, czynnikéw atmosferycznych i biologicznych oraz
temperatury, w ktorej eksploatowane bedzie tozysko. Piyty stalowe przed klejeniem powinny by¢é
pozbawione wszelkich zanieczyszczen, ktore nalezy usuna¢ sposobem mechanicznym lub chemicznym.
Sklejenie zachodzi podczas procesu wulkanizacji.

Po ukonczeniu rektyfikacji tozysk ewentualne uszkodzenia powloki antykorozyjnej podlegaja naprawie.
Przy wyborze systemu malarskiego nalezy stosowa¢ zasady podane w ,,Zaleceniach do wykonania i
odbioru antykorozyjnych zabezpieczen konstrukcji stalowych drogowych obiektéw mostowych”,
nowelizacja w 2006 r, stanowigcych Zatacznik do Zarzadzenia nr 15 Generalnego Dyrektora Drog
Krajowych i Autostrad z dnia 8 marca 2006 r, zwanych dalej Zaleceniami.

Grubos¢ poszezegdlnych warstw powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta podanymi w Kartach
Technicznych materiatow.

3. SPRZET

Uzyty przez Wykonawce sprzet lub narzedzia powinny zapewnia¢ ciaglo$¢ prac oraz uzyskanie
wymaganej jakosci robot.

Wykonawca, na zadanie Inspektora, jest zobowigzany do probnego uzycia sprzetu w celu sprawdzenia
jego przydatnosci.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot
i bezpieczenstwa zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Sprzgt stosowany do zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw stalowych oraz jego rodzaj uzytego
sprzetu powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora. Prawidtowe ustalenie parametrow malowania
nalezy przeprowadzi¢ na probnych powierzchniach i uzyskac akceptacje Inspektora.

4. TRANSPORT

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Sposob transportu materiatow lub wyrobow przewidzianych do zastosowania podczas konserwacji
tozysk nie moze powodowac obnizenia ich jako$ci lub powstania uszkodzen.

Materiaty chemiczne powinny by¢ transportowane w oryginalnych, fabrycznych opakowaniach,
zgodnie z przepisami dotyczacymi przewozu takich materialow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
W ramach prac powinny by¢ wykonane m.in. nast¢pujace czynnosci:

- Demontaz blach ostonowych dylatacji modutowej w osiach 11 4;

- Nacigcie balustrady stalowej w miejscach dylatacji w celu umozliwienia uniesienia ustroju do
przeprowadzenia rektyfikacji tozysk w zakresie 4-8mm;

- Montaz podktadow drewnianych na betonowym umocnieniu podtoza wraz z ich zabezpieczeniem;

- Montaz stalowej konstrukcji wsporczej na podktadach drewnianych;

- Montaz sitownikéw w wyznaczonych miejscach, polaczenie sitownikow z pompa;

- Rektyfikacja tozysk elastomerowych ktadki pieszo-rowerowej zgodnie z projektem technologicznym
w osiach podpor nr 11 4,

- Wszystkie elementy stalowe w okolicy tozysk narazone na korozje¢ i nie kontaktujace si¢ z betonem,
powinny by¢ oczyszczone do Sa3 i zabezpieczone antykorozyjnie;

- Przetarcie gliceryng widocznych powierzchni elementéw gumowych;
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- Naprawa naci¢¢ balustrady 1 odtworzenie zabezpieczenia antykorozyjnego;
- Montaz blach ostonowych dylatacji;
- Posprzatanie tereny wykonywania prac.

Dodatkowe informacje i wymagania.
W trakcie montazu tozysk powinny by¢ spetnione nastepujace wymagania:

- Lozyska powinny by¢ ustawione w ten sposob, aby potozenie neutralne zajmowaty w temperaturze
otoczenia +10° C przy obcigzeniu przesta potowsa obciazenia ruchomego przyjetego w Dokumentacji
projektowej. Przed ustawieniem tozyska nalezy sprawdzié¢ czy temperatura konstrukcji przesta w czasie
rektyfikacji miesci si¢ w zakresie tolerancji przewidzianych w Dokumentacji projektowej w stosunku
do temperatury +10° C. Srednia temperature konstrukcji nalezy mierzy¢ wg zasad podanych w PN-EN
1337-11;

- Lozyska powinny by¢ ustawiane na podporach zgodnie z Dokumentacja projektowa oraz Projektem
montazu tozysk, z uwzglednieniem oznaczen na wierzchu tozyska;

- Po ustawieniu, tozyska ich otoczenie powinny by¢ czyste. Wbudowane tozyska powinny by¢
skontrolowane po ich wiaczeniu do wspotpracy z konstrukcja przesta i podpory;

- Po zamontowaniu tozysk, powinny by¢ one zabezpieczone przed uszkodzeniem przy wykonywaniu
innych prac na budowie, jak czyszczenie strumieniowo-§cierne konstrukcji, spawanie itp;

5.2. MONTAZ LOZYSK

Lozyska powinny by¢ montowane zgodnie z Dokumentacja projektowsg i Projektem montazu.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podtoza do montazu tozyska,

- ustawienie tozyska,

- roboty wykonczeniowe.

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy:

- ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robdt,

- okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.

Przed rozpoczeciem montazu tozysk nalezy zweryfikowaé oznaczenia na tozyskach w odniesieniu do
schematu tozyskowania. Dodatkowo przed przystgpieniem do montazu tozysk, na blachach
podtozyskowych powinny by¢ naniesione osie tozysk. Obstuga geodezyjna powinna réwniez
kontrolowac rzedne wysokosciowe tozysk w czasie ich ustawiania.

5.2.2. Ustawienie lozysk

Ustawienie tozysk powinno odbywac sie zgodnie z wymaganiami podanymi w PN-EN 1337-11. Montaz
tozyska przeprowadzany jest przy uzyciu elementow do regulacji jego potozenia, ktorych typ jest
uzalezniony od wymiaréw tozyska i dostepu do miejsc wbudowania. Ustawienie tozysk pod wzgledem
wysokosciowym mozna prowadzi¢ przy uzyciu urzadzen pomocniczych, jak kliny, sruby nastawcze,
konstrukcje wsporcze itp. Prawidtowe osadzenie tozysk

polega na:

- ustawieniu tozyska na odpowiedniej rzednej,

- zachowaniu poziomu w ptaszczyznie tozyska,

- zapewnieniu petnego docisku ptyty tozyska do ciosu blach tozyskowych.

5.2.3. Opuszczanie konstrukeji przesta na lozyska

Opuszczanie konstrukcji przesta na tozyska powinno przebiega¢ zgodnie z Dokumentacja projektowsa.
W trakcie operacji ustawiania tozysk i opuszczania konstrukcji przesta na podporg, tozyska i przesto
powinny by¢ utrzymywane w ich potozeniu projektowanym dla réznych etapow prac oraz powinny by¢
zabezpieczone przed zukosowaniem lub mimosrodowoscia. Nalezy zapewni¢ $ciste przyleganie
konstrukcji do gornej pityty tozyska. Podczas usuwania konstrukcji pomocniczych stuzacych do



opuszczania konstrukcji przesta na tozyska nalezy tozysko zabezpieczy¢ przed nagtym przekazaniem
obcigzenia.

5.2.4. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z Dokumentacja projektowa. Do robot wykonczeniowych
nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do warunkéw obiektu i roboty
porzadkujace.

5.3. TOLERANCJE PRZY MONTAZU LOZYSK:

Lozyska powinny by¢ ustawiane w ten sposob, ze potozenie ich osi nie powinno odbiega¢ wiecej niz =
0,3 cm od projektowanego potozenia. Dopuszczalne odchylenia od ptaszczyzny poziomej wynosi 1:200
w dowolnym kierunku. Wszystkie rodzaje tozysk i ich ustawienie powinny by¢ zgodne z tolerancjami
wg PN-EN 1337-11.

5.4. PROTOKOL Z USTAWIANIA LOZYSK

Z ustawienia tozysk nalezy sporzadzi¢ protokoét, ktory powinien zawieraé:

- daty ustawienia,

- temperature konstrukciji,

- sposob osadzenia tozysk,

- potozenie tozyska wzgledem konstrukcji przesta i podpory oraz wzgledem ich osi,
- opis stanu tozyska,

- opis stanu podpory i podstawy tozyska.

5.5. BEZPIECZENSTWO ROBOT I OCHRONA SRODOWISKA

Resztki zuzytego smaru, usuni¢tej powloki malarskiej i inne usunigte z konstrukcji tozyska
zanieczyszczenia, Wykonawca obowigzany jest zebra¢ do pojemnikéw i usunaé poza granice pasa
drogowego, poddajac utylizacji.

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym si¢ ruchu drogowym na obiekcie lub pod
obiektem, nalezy do Wykonawcy.

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia obiektu i terenu do niego przyleglego przed
zanieczyszczeniem w wyniku prowadzenia robot.

Wykonanie i rozbidrke rusztowan, pomostow roboczych, podno$nikow, uzycie srodkdéw ptywajacych i
innych urzadzen pomocniczych, niezbednych do wykonania lub zabezpieczenia robodt, nalezy do
Wykonawcy robot.

Za bezpieczenstwo w czasie trwania prac odpowiada Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA USTAWIENIA LOZYSK

Zakres badan powinien obejmowa¢ sprawdzenie:

— usytuowanie lozysk w planie, przy czym sprawdzenie usytuowania tozysk w planie nalezy
przeprowadzi¢ przez pomiar wielkosci liniowych odchylenia ustawienia tozysk w planie w stosunku do
projektowanego, ktore nie powinno przekracza¢ 2mm w stosunku do rzeczywistego polozenia
konstrukcji po zamontowaniu,

— ustawienia poziomego i pochytego poszczegdlnych tozysk, przy czym:

e Sprawdzenie ustawienia poziomego lub pochytego poszczegdlnych tozysk nalezy wykonaé
poziomica,

e Sprawdzenie rzgdnych tozysk powinno by¢ wykonane niwelatorem precyzyjnym, przy czym:

— Yozyska powinny by¢ ustawione w ten sposdb, ze potozenie ich osi nie powinno odbiega¢ wigcej niz
+2mm od projektowanego potozenia,

e poziom jednego tozyska lub $rednie poziomy kilku tozysk na dowolnej podporze powinny si¢
miesci¢ w odchytce £0,0001 sumy dhtugosci sasiednich przesel, ale nie powinny przekraczaé
+5mm,

o dopuszczalne odchylenie od ptaszczyzny poziomej wynosi 1:300 w dowolnym kierunku,

e przylegania poszczeg6lnych tozysk, ktore mozna przeprowadzi¢ wizualnie.



Wszystkie niezbedne badania wg normy PN-S-10060:1998.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST M.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

6.2. SZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Jakos$¢ wykonania prac zwigzanych z rektyfikacja tozysk podlega ocenie wizualnej.

7. OBMIAR ROBOT ]
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST M.00.00.00. ,,Wymagania Ogoélne”.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkg obmiaru jest:
— szt.(sztuka) tozyska elastomerowego po rektyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Standard jest spetniony, gdy prace wykonane w ramach przedmiotowej ST na obiektach inzynierskich
w wyzej okreslonym asortymencie, zostalty wykonane zgodnie z ST, zatwierdzonym PZJ i spelniaja
wymagania zawarte w ,,Zasadach stosowania skali ocen punktowych stanu technicznego i przydatnosci
do uzytkowania drogowych obiektow inzynierskich” — zatacznik do Zarzadzenia nr 64 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 13 listopada 2008 roku stanowiacych zatacznik nr 10 i
umozliwiajg ocenienie danego elementu na 4 lub wyzej.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
Brak robot zanikajgcych.

9. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, ktora obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe (w tym zatwierdzona przez Zamawiajacego tymczasowa
organizacja robot jesli bedzie wymagana),

- montaz, demontaz i transport stalowej konstrukcji wsporczej oraz uktadu sitownikow,

- wykonanie robot — rektyfikacji tozysk elastomerowych na podporach nr 1 i 4 (zgodnie z projektem
technologicznym),

- przygotowanie i oczyszczenie podtoza dzwigaréw w miejscu tozysk elastomerowych,

- zakup 1 transport materiatdw przewidzianych do wykonania robot,

- wykonanie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikacji lub
przepisach,

- usuni¢cie poza pas drogowy narzedzi i materiatow pomocniczych,

- wykonanie i rozbiorke rusztowan, pomostow roboczych, urzadzen pomocniczych,

niezbednych do wykonania robot,

- zapewnienie bezpieczenstwa robot i ochrony srodowiska,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot, wywoz i utylizacja odpadow,

- montaz, demontaz i transport oznakowania.

Do ceny szt. (sztuka) rektyfikacji lozyska okreslonego typu i nosnosci zalicza si¢ wszystkie prace
naprawcze dotyczace bezpoSrednio lozyska wraz z protokolem wykonawczym.

Wykonawca w cenie zawrze wszystkie czynniki ryzyka zwiazane z prawidlowym wykonaniem
prac.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 NORMY

10.2 INNE DOKUMENTY

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie
(Dz.U. nr 63, poz. 735).

- Zalecenia dotyczace lozyskowania obiektéw mostowych oraz kontroli tozysk podczas eksploatacji'.
IBDiM, Warszawa 2005.

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2016 r. poz. 1570 z p6zn. zm.).



