SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU



2 Zdjecie warstwy humusu D-01.00.00
SPIS TRESCI
D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
VAT S 0= TR 23
2. MATERIALY oottt ettt ettt e et ettt et e e 23
I ST =1 o O TR 23
4. TRANSPORT ...ttt ettt e et et et ettt et e et et et et e e e et eeeeeeaeas 24
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt 24
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ..ottt ettt 25
7. OBMIAR ROBOT ..ottt 26
8. ODBIOR ROBOIT ..ttt ettt ettt ettt ettt e e et et e et e et e et et e eeraeas 26
9. PODSTAWA PLATNOSC ... 26
10. PRZEPISY ZWIAZANE .....ooeiieeeeeeeeeees ettt nee 26



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjichtecznej (SST) &
wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zawanych ze zdgiem warstwy humusu
w ramach budowy chodnika w ul. 3-Maja - (od ronda@tzyszczalnciekow).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jessostana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagb6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej spkegfi dotycz zasad prowadzenia
robot zwihzanych ze zdgiem warstwy humusu wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu nie nadegj st do
powtdrnego #ycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
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— lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sptem zmechanizowanym nie jest diae,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegio
wymagajca zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozt transportem samochodowym. Wybénodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

0Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@O0 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowe]ip@m by oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego wycia przy
umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikéw, sadzenigewri krzewOw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamaemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaighiera.

Humus naley zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spypshal
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ntengstarczajce dla prawidtowego
wykonania robot, wzghnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robo6t (zmienna
grubas¢ warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naly dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstve humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz w
innych miejscach ok&onych w dokumentacji projektowej lub wskazanychzea
Inzyniera.

Grubg¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowpe) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST Ilub wskex przez Izyniera, wediug



faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalegy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowg humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpinio po nich, aby unileé zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakwi robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiousungcia
humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoine”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy pfatdoi podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mwykonania robét obejmuije:

— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdflrogi lub odwiezieniem na
odktad,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



